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Exempel: Utsignaler fran en fasdetektor

MUL1 R1

uT2
Insignal c1
sine — T 100 nF

10 kHz

Fig.1 Kretsschema. Insignalen &dr 2 sin(wt + ) och LO-signalen dr 2 sin(wt). | detta exempel
ar w = 2m10* rad/s. Resulterande utsignal innan l3gpassfiltret (RC-linken som utfér en
integrering), UT1, blir 2{cos(0) — cos(2wt + 0)}. Efter filtrering (UT2) aterstar 2 cos(6),
d.v.s. en likspanning som beror av fasskillnaden 8 mellan IN & LO.
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Fig.2 Utsignalen fran blandaren, d.v.s. innan lagpassfiltret (i tidsintervallet fran 3,66 ms till 3,8 ms).
Fasskillnaden mellan insignal och LO-signal dndras fran 30° till 150° i steg av 30°. Vid skift<90° grader
fas positiv DC-niva, vid 90° DC-nivan noll, och vid skift>90° negativ DC-niva.
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Fig.3 Utsignalen efter lagpassfiltret (i tidsintervallet fran 0 ms till 5,0 ms).



