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3.1 Bestamning av processens overforings-
funktion utifran dess stegsvar

Stegsvaret for processen har 6versvang och maste darmed ha komplexa rétter i 6verforingsfunktionens
néamnare. For att bestdmma Gverforingsfunktionen kan man da tillampa den metoden och formler som
beskrivsi [1]. Metoden kréaver att man utléaser féljande parametrar manuellt ur processens stegsvar: stor-

leken pa forsta Gversvangen, a, storleken pd andra versvangen, b, perioditiden for svangningarna, 1o och
den statiska forstarkningen, fo.
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Dérefter kan parametrarna d, < (‘zeta i kod) och «u (‘wOQ' i kod) bestdmmas.

d = b/la
zeta = 1/(sqrt(((2*pi) / log(d))"2 + 1) )
WO = (2*pi )/ (TO*sqgrt (1l - zeta”™2 ))
d =

0. 6098
zeta =

0.0785
wl =

1.5757
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Processens dverforingsfunktion kan nu berdknas och ritas med féljande formel: T st 2wos + wp

s=tf('s");
G = (k*W0n2)/(s”2 + 2*zeta*wo*s + won2 )

step(Gp)
ylim([0 2])
xlim([0 12])
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grid on
yticks([0 1/3 2/3 1 4/3 5/3 2])

s"2 + 0.2473 s + 2.483

Conti nuous-tine transfer function.

Step Response

2 .

1.6667 [
\

1.3333
Juk}
=
=
E- 1
E
<L
0.6667
0.3333

0 . | | |

0 2 4 i d 10 12

Time (seconds)

Om man jamfor med det orginala stegsvaret s ser man att den beraknade éverforingsfunktionen stammer
ganska exakt.
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